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D.06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP, ROWOW
I SCIEKOW

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, Robot zwiazanych z umocnieniem
powierzchni skarp, rowow i §ciekdw w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi
gminnej nr 687001S wraz z siggaczami w miejscowosci Niezdara i Ossy na odcinku od
skrzyzowania z DK 78 skrzyzowania z DP 3200S”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i1 Kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Robdt wymienionych
wp. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z umocnieniem skarp, rowow 1 $ciekow.

Zakres rzeczowych obejmuje:

- umocnienie skarp przez humusowanie z obsianiem (grubo$¢ warstwy humusu 15c¢m),
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

1.4.1. Row — otwarty wykop, ktory zbiera 1 odprowadza wodg.

1.4.2. Darnina — pfat lub tasma wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej 1 zwiazanej
korzeniami ros§linnos$ci trawiaste;.

1.4.3. Darniowanie — pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aby
darnina do niej przyrosta.

1.4.4. Humus — ziemia ros$linna (urodzajna).

1.4.5. Humusowanie — pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego
wZzrostu trawy.

1.4.6. Pozostate okreSlenia sa zgodne z odpowiednimi normami i1 z definicjami podanymi
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Roboét

Ogbélne  wymagania dotyczace Robot podano w  STWIORB  DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu osob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,
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- zabezpieczenia chodnikow 1 jezdni,
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

1.6.  Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas 1 kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania 1 skladowania, podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosownymi przy umacnianiu skarp, rowow 1 Sciekow objetymi niniejsza
STWiORB sa:

- humus,

- nasiona traw,

2.3. Humus
Przewiduje si¢ wykorzystanie humusu zdjetego z trasy i1 sktadowania wedtug STWiORB
D 01.02.02. humus powinien by¢ bez kamieni i zanieczyszczen.

2.4. Nasiona traw

Wybdr gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby 1 stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
si¢ stosowal mieszanki traw o drobnym , gestym ukorzenieniu, spelniajace wymagania
PN-R-65023.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujac do wykonywania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rOwniarek,

- walce gladkie 1 zebrowanych,

- ubijaki o recznym prowadzeniu,

- wibratorow samobieznych

- plyt ubijajacych,

- drobny sprzet pomocniczy.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport Humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

W trakcie zaladunku humusu Wykonawca powinien usuna¢ z humusu zanieczyszczenia obce
— korzenie, kamienie itp.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypaniem, rozpyleniem, zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem
z innymi kruszywami 1 nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji
Robdt oraz Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2. Humusowanie

Humusowanie skarp powinno by¢ wykonywane od goérnej krawedzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gérna krawedz skarpy i poza podndze
skarpy nasypu od 15 do 25 cm. Grubos$¢ pokrycia ziemia ros§linna powinna wynosi¢ 10 cm.

W celu lepszego powiazania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykona¢ rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o glgbokosci od 15 do 20 cm, w odstepach,
co 0,5 do 1,0 m. Utozona warstw¢ humusu nalezy lekko zaggs$ci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

5.3.  Obsianie nasionami traw

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Obsianie powierzchni skarp trawa powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych — w okresie wiosny lub jesieni.

Ziarna trawy powinny by¢ rdéwnomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosSci
6 kg/1000m® skarpy, a po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie
powierzchni skarpy.

Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki, aby zapewni¢ prawidlowy rozwdj ziarn trawy
po ich wysianiu. W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsianie powierzchni
skarp.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogoblne”

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot 1 ich zgodnosci ze
Specyfikacja, oraz na sprawdzeniu daty wazno$ci §wiadectwa wartosci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Swiadectwa jakosci nasion traca wazno$é — liczac od daty
wystawienia Swiadectwa — po uplywie 9 miesigcy.

Inzynier na podstawie pomiarow i1 oceny wizualnej dokonuje kontroli jako$ci wykonanych
robot 1 ich zgodnosci z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami podanymi
w Specyfikacji pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoblne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Obmiaru Rob6t dokonuje si¢ na budowie.

Jednostka obmiaru Robo6t zwiazanych z umocnieniem skarp, rowow 1 $ciekoOw jest:

- humusowanie ( przy grubosci warstwy humusu 15 cm) wraz z obsianiem trawa - metr
kwadratowy (m?),

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

8.2.  Sposéb odbioru robét

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptlatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za metr kwadratowy (m°) humusowania wraz z obsianiem trawa po dokonaniu
odbioru wg pkt. 8.

Cena jednostkowa jest cena usredniong dla zalozonego sposobu wykonania 1 obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
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- zakup 1 transport do miejsca wbudowania wszelkich potrzebnych materiatow,

- humusowanie skarp,

- obsianie mieszanka traw,

- nawozenie,

- podlanie woda i pielggnacja,

- zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- oznakowanie Robot 1 jego utrzymanie,

- uporzadkowanie terenu robot; wywo6z odpaddw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub
na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiarow, badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania.

2. PN-R-65023 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych.



