ST 20 — STOLARKA ALUMINIOWA

Numery pozycji CPV
Roboty w zakresie stolarki budowlanej-45421000-4
Instalowanie stolarki aluminiowej-45421150-0

1.WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejsymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
montaem elementowlusarki aluminiowej, ktére zostawykonane w ramach zadania pod nazyPrzebudowa i
rozbudowa biblioteki i frodka kultury gminy @arowice przy ul. Zwyeistwa 17 w fpkowicach”.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatgaobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyoabdt zwiazanych z monteem stolarki aluminiowe;.
1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Sjizgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i okékeniami w
OST- 00.00

1.5.0g06lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST- 00.00.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgod§ioz dokumentaaj projektovs, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru

2.MATERIALY

Materiaty wyte do wykonania rob6t budowlanych powinny spetmiarunki okrélone w odpowiednich normach
przedmiotowych, w przypadku braku normy — powinapowiad& warunkom technicznym wytworni lub innym
umownym warunkom. Do wykonania robét budowlanydlety stosowa materiaty zgodnie z dokumentac;j
projektows, opisem technicznym i rysunkami

2.1.Materiaty:

- Komplety stolarki drzwiowej i okiennej aluminieyy

- Uszczelniajca masa silikonowa lub akrylowa

- Zaprawa murarska

- Pianka montaowa

2.2Na elementylusarki stosowéaksztattowniki ze stopéw aluminium PA3 wg PN-EN 7352001, PN-EN 755-
2:2001 i PN-EN 755-9:2004.

Pohkczenia elementéw wykonywaako spawane (druty do spawania PA3), nitowaneskscane naruby.
Dopuszczalne by wykonania elementéw powinny odpowiédaymaganiom normy PN-80/M-02138
2.3.0kucia

Wyroby aluminiowe powinny byywyposaone w okucia zamykage, zabezpieczae i uchwytowe zgodnie z
dokumentagj projektowa.

2.4Uszczelki i przektadki powinny odpowiatlaastpujacym wymaganiom:

- twarda¢ Shorea min.35-40

- wytrzymata¢ na rozciganie ok.8,5 Mpa

- odpornag¢ na temperatgrod -30 do +80 C

- palna¢-nie powinny rozprzestrzeriagnia

- nasikliwosé-nie nasikliwe

- trwatos¢ min.20lat

3.SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST- 00.00 Ogélna specyfikacja techmacz
Do wykonania i montau slusarki mae by uzyty dowolny sprzt.

4. TRANSPORT

Transport, zgodnie z warunkami ogélnymi OST- 00RfbIna Specyfikacja Techniczna.

Elementy mog by¢ przewaone dowolnyngrodkiem transportu, oraz zabezpieczone przed ugekoem,
przesungciem oraz utragtstateczné£ci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6Ine warunki wykonania robét.
Ogolne wymagania dotygee wykonania robét podano w OST- 00.00 Ogélna dpemyja techniczna.



5.2.0sadzenie stolarki aluminiowej

5.2.1Przed rozpoeziem montau nalery sprawdzt:

- prawidtowai¢ wykonania éciezy

- mozliwos¢ mocowania elementéw daian

- jakaé¢ dostarczonych elementéw do wbudowania.

5.2.2.Elementy powinny léytrwale zakotwione vgcianach budynku lub za pompkotkdw rozporowych lub
wstrzeliwanych zgodnie z dokumentatgchnicza.

5.2.3.0sadzone elementy powinnyluszczelnione mozy cciezem a dcieznica elastycza mag, uszczelnigca.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0gdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST- 00.00 Ogélna specyfikacjghnéczna

6.2.Kontrola jakosci materiatéw.

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t mauszipowiadéa wymaganiom dokumentacji projektowej i specyfikaciji
technicznej oraz posiaélawiadectwa jakéci producenta i uzyskaakceptagj inspektora nadzoru.

Badanie gotowych elementéw powinno obejméwa

- sprawdzenie wymiarow i wykizenia powierzchni

- sprawdzenie patzen konstrukcyjnych.

- sprawdzenie prawidlowego dziatanig&z ruchomych

6.3.Kontrola jakosci robot

Kontrola jakdci wykonania robét, polega na zgodaiowykonania robét z dokumentagprojektows i poleceniami
inspektora nadzoru.

Kontroli podlega :

- sprawdzenie stanu i wyglu elementéw pod wzgllem réwndci, pionowdci i spoziomowania

- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu man@wv

- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow rucymimoki oraz ich funkcjonowania.

- sprawdzenie prawidiovgoi zamontowania i uszczelnienia.

7.0BMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST- 00.0dr@gepecyfikacja techniczna
Jednostka obmiaru jest:

- stolarka drzwiowa i okienna— m2

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST- 00.00@ggpecyfikacja techniczna
Odbidr robdt obejmuje wszystkie materiaty podanpunmkcie 2, oraz czynoi podane w punktach 5 6.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10g0lne zasady ptatdo podano w OST-00.00 Ogdlna specyfikacja techriczn
9.2.Zgodnie z dokumentagjnalezy wykona: zakres rob6t wymieniony w niniejszej Specyfikdeghniczne;.
Platna¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem. Cena robét obejmuje:

- prace pomiarowe

- dostarczenie gotowséjusarki aluminiowej

- transport i roztadunek na miejscu robot wszystkitateriatow

- monta $lusarki drzwiowej i okiennej

- monta nawietli

- dopasowanie i wyregulowanie

- uporadkowanie miejsca prowadzenia rob6t

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy :

PN- 80/M-02138 Tolerancja ksztattu i poémia. Wartéci.

PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunkkonania i odbioru.

PN- EN 10025:2002 Wyroby walcowane naagar z niestopowych stali konstrukcyjnych.
PN-91/M.-69430 Elektrody stalowe otulone do spaaafigdine badania i wymagania.
PN-75/M.-69703 Spawalnictwo. Wadyegky spawanych. Nazwy i Oldlenia.

Uwaga. J&i w czasie pomidzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpgmem realizacji inwestycji wymienione
wyzej przepisy zostarzmienione, lub zostarwprowadzone nowe przepisy i rozpgiizenia majce zastosowanie
dla niniejszego zamierzenia, to najge odpowiednio stosowa



